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摘要 
本文为泰凌 BT/BLE 双模 Controller SDK 的功能描述。 
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1. 前言 

1.1 文档描述 

本文主要是对泰凌 BT/BLE 双模 controller SDK 功能的描述，通过 HCI 接口来适配不同的 host,支持标准的 HCI

协议和 HCI 流控，硬件上支持 UART 和 USB 模块作为传输接口。 

图 1-1 Host 和 Controller 间的传输 

 

 仅 LE 仅 BT BT/BLE 

模式 √ √ √ 
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1.2 SDK 架构总览 

图 1-2 SDK 架构总览 

 

 sys_init：系统初始化，配置系统供电模式，电压等级 

 clock_init：时钟初始化 

 random_generator_init：随机数生成模块初始化 

 intcntl_init：中断表初始化 

 io_debug_init：gpio 调试初始化，通用 gpio 功能，用户可以自己配置 

 debug_init：系统调试初始化，开发者可以用来打印 log 
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 hci_transport_init：HCI 模块初始化，用来配置传输的方式 

 btble_schedule_init：系统调度初始化，系统用来调度各种任务的运行 

 ble_init：ble 模块初始化 

 bt_init：bt 模块初始化 

 user_init：预留给开发者使用的模块 

 core_enable_interrupt：经过前面全部的初始化后，使能全局中断，系统便可以进入运行状态 

 main_loop：系统循环，在这里处理各类的任务。 
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1.3 HCI 流程总览 

图 1-3 HCI 流程 

Host

HCI CMD/ACL 
Data
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Controller 
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Event
Check error
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2. Controller 配置 

2.1 LE Link 配置 

这部分是关于 LE 部分的配置，是否使能 LE，以及 LE 作为 master 和 slave 时连接个数。 

/* LE */ 

#define ENABLE_LE      1 

#define MASTER_MAX_NUM    2 

#define SLAVE_MAX_NUM    1 

#define BLE_MAX_CONN_NUM   (MASTER_MAX_NUM + SLAVE_MAX_NUM) 

若完全禁用 LE 的功能，将 ENABLE_LE 置为 0 即可。 

 

2.2 BT Link 配置 

这部分是关于 BT 部分的配置，注意如果只需一路 BT 连接，BT_ACL_LINK_NUM 设置为 1 即可。 

/* CLASSIC BLUETOOTH*/ 

#define ENABLE_BT_CLASSIC            1 

 

#define BT_ACL_LINK_NUM    1 

BT 模块包含的功能模块采用注册模式，客户可根据自己的需求，是否选择注册该功能。 
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图 2-1 BT Link 配置 

 

2.3 HCI 传输配置 

这部分是关于 HCI 部分的配置，用户选择使用哪种方式作为传输。 

/* HCI TRANSPORT*/ 

#define ENABLE_HCI_TRANSPORT        1 

#define HCI_TRANSPORT_MODE          2//1-usb bulk,2-uart 
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2.3.1 UART 传输配置 

关于 UART 作为 HCI 传输的配置，要求 host 端的对接设备必须支持 UART 的流控。 

包含波特率配置，端口配置，pin 脚配置。 

图 2-2 UART 传输配置 

 

 

2.3.2 USB 传输配置 

USB 的配置如下。注意该模式下的打印方式只能使用 UART debug 方式。 

#define ENABLE_HCI_TRANSPORT         1 

#define HCI_TRANSPORT_MODE           1//1-usb bulk,2-uart 
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3. 调试和打印 

3.1 USB 打印 log 

该模式需要配合 Telink 专有软件使用，在 USB HCI 模式下有冲突，不可以使用该模式，只能在 UART HCI 模

式下使用，演示如下： 

#define PRINT_MODE                    0 //usb 打印模式 

图 3-1 USB 打印 log 
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3.2 UART 打印 log 

该打印 log 模式，可以在 UART/USB 的 HCI 下均可以使用 

#define PRINT_MODE                    1//uart 打印模式 

该 debug 方式使用了 UART 的 DMA 方式，用户可配置该模块引脚以及波特率 

图 3-2 UART 打印配置 

 

需要注意的是当使用 UART HCI 时，切勿将 UART debug 的引脚配置成和 UART HCI 一样。 
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图 3-3 UART 打印 log 
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4. 用户自定义 HCI CMD 功能 

该 SDK 预留了 callback 接口，来供实现用户自己的 HCI 自定义功能，需要按照 0CF 值注册对应自定义功能。

如下表： 

表格 4-1 0CF 对应表 

0GF 0CF 

0x3F 

0x08 

0x09 

0x0a 

0x0b 

演示： 

当返回值为 0，注册正确，否则注册失败。 

int hci_vendor_spec_register_cb_port(hci_cmd_vendor_spec_callback_t cb,u8 vs_opcode_num); 

图 4-1 注册演示 
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